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Kompleksowy współczynnik złożoności

dla struktur rozgrywających parametrycznie

w optymalizacji dyskretnej pompy zębatej

z podciętą stopa zęba

Dobór parametrów eksploatacyjnych dla danej konstrukcji pompy decyduje
o jej maksymalnej sprawności. Optymalizacja sprawności pompy może przebiegać
jako wielokryterialna bądź monokryterialna i wymaga obliczenia sprawności obję-
tościowej, hydrauliczno-mechanicznej oraz całkowitej. W opracowaniu uznano za
funkcje kryterialne celu: ηc, ηhm, ηv , natomiast parametry M, n, pt, Qrz przyjęto za
zmienne decyzyjne [1].

Poszukując optymalnych wartości funkcji ηc, ηhm, ηv przyjęto następujące war-
tości arytmetyczne zakresów zmian: ηv ≥ 0.96; ηhm ≥ 0.89; ηc ≥ 0.86. Wszystkie
wielowartościowe drzewa decyzyjne z układem piętrowym parametrów M, pt, n ∧
Qrz opisano kompleksowym współczynnikiem złożoności [3]. Dla ηc: LK
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(M |p|Q ∧ n) = 40.76. Rysunek 1 przedstawia drzewo

logiczne dla kompleksowego współczynnika złożoności LK
ηc

(M |Q∧n|p) = 12.05. Dla
połączonych parametrów Q∧n oraz p∧M optymalne kompleksowe drzewa logiczne
posiadają układ piętrowy: Q ∧ n | p ∧ M dla wszystkich sprawności: ηc, ηhm, ηv [2]
(Rys. 2).
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Rys. 1. Optymalne drzewo logiczne o współczynniku złożoności LK
ηc

(M |Q ∧ n|p) = 12.05
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Rys. 2. Optymalne kompleksowe drzewo logiczne dla sprawności ηhm

Wśród optymalnych drzew logicznych, tzn. z najmniejszą liczbą gałęzi praw-
dziwych, istnieje wyróżnione drzewo optymalne, tzn. z najmniejszą wartością kom-
pleksowego współczynnika złożoności. W szczególności kompleksowy współczynnik
złożoności identycznie wyznacza optymalne kompleksowe drzewa logiczne dla Q∧n

przy połączonych i rozdzielnych parametrach p i M (Rys. 1 i Rys. 2).
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